DCC dekodér navéestidel S-com ND4/ND4V/ ND4M

1. Popis funkce

Dekodér -ND4/ND4V je urCen pro Fizeni 4 hlavnich navéstidel prostfednictvim digitalni komunikace DCC.
Umoznuje pomoci std. ovladani navéstidel povely DCC &i v programech PC realizovat navéstni soustavu CSD/CD
vCetné zavislosti navéstidel mezi sebou. Hlavni navéstidla jsou vjezdové, odjezdové a sefazovaci, mohou byt
pouzity v libovolné kombinaci. VSechny navéstidla se pfipojuji pomoci 3-vodi¢ového kabelu a miniaturni elektroniky
Scom, nezavisle na poctu svétel. Kazdé navéstidlo miize mit paralelné pfipojenou vlastni pfedvést nebo opakovaci
predveést, tj. celkem Ize k ND4 pfipojit az 8 navéstidel, pfi¢emz elektronika automaticky zajisti spravné navéstni kody
na obou navéstich.

Prednosti dekodéru ND4 v kombinaci s prenosem S-com:

jednoducha instalace navéstidel, nezavisle na poctu barev se k pfenosu pouziva pouze 3 vodicovy kabel.
jednotné ovladani vsech typ( navéstidel S-com

snadna realizace kompletni navéstni soustavy CSD/CD v digitalnim fizeni DCC

inteligentni funkce pro uréeni znaku nasledného navéstidla, realizace zavislé navéstni soustavy

pfizniva cena, moznost navic i fizeni 4x elamag. pfestavnik( (ND4V) nebo 4x motorickych pfest. (ND4M)
moznosti konfigurace znakl navésti, DCC adresy aj. tlacitkem nebo pohodIiné pomoci programu PC

pfi externim napajeni nezatézuje sbérnici DCC, galvanické oddéleni komunikace

ND4 mUze byt pfipojen k libovolnému DCC systému (Lenz, Roco aj.) odpovidajici standardu NMRA
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Schematické zapojeni ND4 a navéstidel do fizeni DCC, navéstidla mohou byt libovolny typ

PWR | X «

Dekodér Scom-ND4V je navic vybaven 4x pary MOS spinacl pro Fizeni prestavniki. Popis signalizace Scom a
dalSich prvki Ize nalézt na www.mtbbus.cz/. Zde Ize také ziskat konfiguraéni program pro PC.

1.1 Parametry Scom-ND4

Rozméry dekodéru: 45x43mm, uchyceni 2x otvor 3mm.
Napajeni: externi 12V DC. Odbér 20mA+ naveéstidla (az 4x 20mA). DCC signal je galvanicky oddélen od napajece.
Lze napajet i pfimo z DCC signalu.

Vystup: 4x S-com + napajeni 12V pro naveéstidla, ochrana proti pretizeni 0.5A /2s
Indikace: 2x LED,

DalSi_vybaveni: 1x RS232, 1x tlaCitko, 3x propojka
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1.2 Parametry Scom-ND4V (elektromagnetické prestavniky)

Rozméry dekodéru: 45x74 mm, uchyceni 2+1 otvor 3mm (rozte€e shodné s ND4).

Napajeni: externi DC12V. Viastni odbér 20mA+ navéstidla ( az 4x 20mA). DCC signal je galvanicky oddélen od
napajece

Vystup: 4x S-com + napajeni 12V pro navéstidla, ochrana proti pretizeni 0.5A /2s
4x par spinaci tranzistor N-MOS, 3A/20VDC , ochrana proti pfetizeni 0.5A /reakce 2 sec

Indikace: 2x LED,
DalSi vybaveni: 1x RS232, 1x tlaCitko, 3x propojka
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1.3 Parametry Scom-ND4M (motorické prestavniky)

Rozméry dekodéru: 45x74 mm, uchyceni 2+1 otvor 3mm (rozte€e shodné s ND4).

Napajeni: externi DC12V. Viatsni odbér 20mA+ navéstidla ( az 4x 20mA). DCC signal je galvanicky oddélen od
napajece

Vystup: 4x S-com + napajeni 12V pro navéstidla
4x par spinaci mastek MOS, 1A/16VDC , ochrana proti pfetizeni 1.5A
Indikace: 2x LED,

Dalsi vybaveni: 1x RS232, 1x tlacitko, 3x propojka
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1.4 Nastaveni propojek
Tab. 1 vyznam propojek

kombinace propojek vyznam

JP2,JP1,JP0 (ON=zapojeno)

OFF,OFF,ON po stisku tlacitka >3 sec, se aktivuje rezim u¢eni DCC adresy

OFF,ON,OFF po stisku tlacitka >3 sec, se konfigurace modulu ND4/ND4V vyresetuje do
pocate¢niho nastaveni

ON, OFF,OFF uzivatelska volba signalnich znakd navésti 1A, stiskem tlagitka vybér znaku

ON, OFF,ON uzivatelska volba signalnich znakd navésti 2A

ON, ON,OFF uzivatelska volba signalnich znakd navésti 1B

ON, ON,ON uzivatelska volba signalnich znakd navésti 2B

1.5 Funkce LED- std. provoz, JP2=0OFF
¢ervena LED — bliknuti: pfijem platného DCC paketu s adresou pro dekodér
Cervena LED — sviti: nespravné nastavena DCC adresa
zelena LED — bliknuti: pFijem/odposlech DCC paketu s adresou pro jiny dekodér
zelena LED - blika 1:1 — rezim u€eni DCC adresy, ¢eka se na prvni paket

konfigurace JP2=0ON
Indikace konfigurovaného znaku A..D (tab. 3) navéstidla, vybraného pomoci JPO a JP1 (tab 1). Viz kapitola 3.2.

2. Konfigurace, instalace

2.1 Nastaveni DCC adresy tlacitkem

Zasunite jen propojku JPO a stisknéte tlacitko déle nez 3 sec- blikne Cervena LED a rozblika se zelena LED= modul
je v rezimu u€eni. Jakmile ND4 pfijme prvni DCC pfikaz s povelem pro pfisluSenstvi, blikne &ervena LED a modul si
zapamatuje cilovou adresu tohoto povelu jako svoji plathou DCC adresu pro prvni povel (navést 1A) (a také
dal$ich naslednych 7 povell pro ostatni navésti.). LED zelena poté zhasne.

Standard predpoklada Ze kazdy dekodér obsluhuje 4 povely (vystupy), nebo jejich nasobky. Tj. Cislo
»=uciciho“ povelu musi zacinat €. 1, nebo 5,9,13, aj.  Pokud uzivatel posle napf. u€ici povel €. 2.4 ND4 jej
zaokrouhli na nejblizsi dolni povel tj. &. 1 atd.

Max. Cislo povelu pro u¢eni ND4 je 508.

NDA4V obsazuje 8 + 4 povely ( navésti a 4 spinaci vystupy) , max. €islo povelu pro u¢eni ND4V je 504.

Uzivatel musi zabezpegit, ze v okamziku rezimu ucéeni na sbérnici DCC neposle povel uréeny pro jiny dekodér
prislusenstvi, ponévadz ND4 by se ihned naucil na stejnou DCC adresu. Pfikazy zasilané po DCC lokomotivnim
dekodérim nemaiji na ucéeni adresy vliv.

2.2 Nastaveni DCC adresy pocitacem PC

DCC adresu prvniho povelu (a nasledné 7 dalSich) je mozné nastavit také z konfiguracniho programu PC, pomoci
RS232. z menu Konfigurace / Konfigurace modulu ND4 se zobrazi dialogové okno s volbou adresy DDC dekodéru..
Konfigurani program je k dispozici ke stazeni na www.mtbbus.cz.
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Povoleny rozsah adres povelt u LENZE: 1..508.

Upozornéni Mezi systémem LENZ a ROCO (Mulitmouse) je neshoda adresovani, tj. pfi ovladani povelu
(vyhybky) €.1 zLENZ se posila paket na jinou DCC adresu nez u ,povelu €. 1 z ovladate ROCQO*, objektivné je
chyba u vyrobku LENZ. Prakticky disledek je, ze ovladace LENZE Ize ND4 Fidit od €. povelu 1, zatimco ten samy
povel u ovladaée ROCO Multimouse ma ¢islo 5 (tj + 4). Zatimco u LENZE jde naugit pomoci tlagitka adresu 1..508
u ROCO ovladace Ize naucit adresu v rozsahu povelu 5..512. Tato neshoda neni zavinéna ND4.

2.3 Piipojeni navéstidel , DCC, napajeni il il
Lze pfipojit pouze navéstidla, vybavené dekodéry S-com. Pocet svétel je nezavisly a nema

zadny vliv na zplsob pfipojeni. Pfipojeni se provadi pomoci 3-pin konektord, zapojeni
kabelu je pfimé pin-pin, viz obrazek vpravo. Pfedvésti se pfFipojuji kabelem paralelné k hlavni
navesti.

2.4 Piipojeni DCC signalu a napajeni

DCC signal (J,K) se pfipojuje na svorky oznacené DCC. DCC signal je galvanicky oddélen od ostatnich obvodu
modulu ND4(V).

DCC signal Ize sice pouzit i pro napajeni modulu ND4,
[ DCC J K ] v tom pfipadé se datovy DCC signal pfipoji na svorky

pO PWR, v libovolné polarité. Je naruSeno galvanické

J oddéleni potencialu. Napajeni DCC signalem obecné

o J E neni_vhodné, zbyteéné se zatéZzuje datovy signal, a
N K zhorSuje spolehlivost pfenosu obzvlasté kdyz pro
K _g ND4 E napajeni lze pouzit externi zdroj.
- ]
L]

Napéjeni DCC signalem

Napajeni externim zdrojem je doporu€eno stejnosmérnym zdrojem 12V-16V DC. DC napajeni dovoluje realizovat
Iépe rozvody napéti s uzemnénym potencialem na rozdil od stfidavého. Pouziti stfidavého adaptéru je nouzové
také mozné, max. napéti 12VAC. Zdroje se zapojuji na napajeci svorky PWR.

Je doporuéeno ND4 a hlavné ND4/M napdjet externé, aby proudové Spicky pfFi spinani prestavnik(l nezatéZzovaly
DCC generator. Napajeni externim zdrojem je levnéjSi nez DCC generator a zvySuje se také spolehlivost pfenosu.
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Napdjeni externim zdrojem

2.5 Pripojeni elektromagnetickych prestavnikii k ND4V

Civky elmag. prestavnik(i se pfipojuji pfimo na vystupy VYH1..4. Na svorce ; Civka prestavniku
COM je kladny pdl napajeni, civky se spinaji pary vystupu +/-. Vystupy jsou M
chranény interni ochrannou diodou proti Spickam pfi vypinani indukénosti a @ : r odb
také PTC ¢lenem 0.5A proti trvalému pretizeni (reakéni doba cca 2sec). % @ -.COM (+) o
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2.6 Pripojeni motorickych prestavnik(i k ND4V

K ND4V Ize pfipojit i motorické prestavniky ( vyrobce Hofmann, Conrad,
Fulgurex aj.). Je tfeba ale doplnit jesté 2x rezistor cca 33ohm. Pro pfestaviky
Tillig staci i vy38i hodnota 56ohm. Rezistor sice zvySuje odbér, ale protoZe €as
prestavovani je kratky, nastavenim rozpinaciho ¢asu (kap 5.1) na cca 1-3 sec
(zalezi na dobé béhu prestavniku) se automaticky vystup vypne a tedy dobér
je pouze kratkodoby.

2.7 Pripojeni motorickych prestavnikii k ND4M

ND4M je vybaven MOS mustkem, pro reverzaci polarity vystupniho napéti
s limitem 1A. Lze pfipojit motorické prestavniky ( vyrobce Hofmann, Conrad,
Fulgurex . Tillig aj.). Pfestavniky Condrad se pfipojuji v€etné diod na vodicich.

3. Ovladani naveéstidel - zakladni 4 znakova signalizace

Kazdé naveéstidlo pouziva virtualné 2 povelové vystupy (povelovy vystup = 1 par spinacich signall +/- pro
dvoucivkové prestavniky). Na DCC se Scom-ND4 pfipojuje jako standardni dekodér pfisluSenstvi (pro fizeni 4
prestavniku, tj. 4x par vystupa +/-), ovSem Scom-ND4 obsazuje celkem 2 adresové pozice — N a N+1, ponévadz

pro fizeni 4 navéstidel je tfeba 8 paru virtualnich vystupl +/-

2x33ohm/ 1W
- OUT+

motor
prestav-

B
o1

spol. vodi¢

OuUT+

motor

Modul Scom-ND4V obsazuje 3 adresové pozice — povely na adresu DCC N+2 slouzi pro fizeni MOS vystupu.

2 povelové vystupy pro navéstidlo umozfiuji nastavit 4 riizné signaini znaky navéstidla. Konkrétni signaly CSD
signalizace si mlze uzivatel zvolit nezavisle z tabulky 4. V tabulce 3 je pocéate¢ni nastaveni signalnich kéda pro
navéstidlo. Po zapnuti napajeni nebo resetu komunikace na DCC sbérnici je vzdy zobrazen znak A odpovidajici

povelu vystup 0, signal A.

signal navésti | zpusob aktivace, povel signal navésti

zpusob aktivace, povel

povel M, vystup -

, . - ‘@
A.STUJ zakladni znak pfi resetu C. Privolavaci N i

povel M+1, vystup -

povel M, vystup +

B.VOLNO D. 40kmh, poté volno

povel M+1, vystup +

tab. 3 zakladni 4 znakova signalizace- prednastavené navéstni znaky

Pokud je pfipojeno dvouznakové naveéstidlo, stadi k jeho ovladani pouze jeden povel &. M.

3.1 Uzivatelska zména sady navéstnich signald

Provadi se pres sériové rozhrani RS232 z PC a konfiguraéniho programu (popis nize) nebo pomoci tladitka.

Uzivatel maze libovolné jednotlivym 4 stavim A..D (tab. 3) pfifadit libovolny navéstni signal Kazdé navéstidlo ma

nezavislou sadu 4 signalnich znak( A..D.

DCC dekodér navéstidel Scom-ND4 /ND4V/ ND4M
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kéd dle navéstni signal naveéstni signal popis

S-com (CSD) | (hlavni navést) ( na predvésti)
0 cervena / modra h.Zluta STOP (modra = sefazovaci navéstidlo )
1 zelena zelena VOLNO
2 horni Zluta zelena ocek. STUJ (vystraha)
3 kmit. horni Zluta zelena volno, ocekavejte 40kmh
4 zelena + dolni zluta kmit.horni Zluta 40kmh, potom volno
5 @ |- e rezerva
6 horni Zluta + dolni Zluta kmit.horni Zluta 40kmh, potom STUJ(vystraha)
7 kmit horni Zlutd + dolni Zluta kmit.horni Zluta 40kmh, potom 40kmh
8 ¢ervena + kmit. bila h.Zluta privolavaci navést
9 bila h.Zluta zabezped. posun
10 ¢ervena +bila h.Zluta nezabezpe€. posun
11 zelena + bila zelena opakovaci navést
12 Zlutd + bilad h.Zluta opakovaci naveést
13 nic nic vypnuta signalizace
14 kmit horni Zluta + bila kmit.horni Zluta opakovaci naveést
15 obé Zluté+bila horni Zluta opakovaci navést
16 kmit horni Zlutd + bila+ d. Zluta kmit.horni Zluta opakovaci navést

tab. 4 tabulka S-com kéd pro CSD (tuéné — zékladni znaky pfi resetu konfigurace ND4, viz tab.3)

3.2 Postup zmény navéstniho kodu tlacitkem

Zapnéte propojku JP2 a propojkami JPO a JP1 vyberte, které navéstidlo se bude konfigurovat- tab.1. PfisluSnym
povelem M & M+1 nastavte vybrany znak €. A...D. Poté stiskem tlacitka Ize tento navéstni znak zménit — kazdym
stiskem se z tabulky 4 vybere dalSi znak v pofadi 0..16, ktery se ihned zapamatuje v interni paméti.

Pom_00| ITED je zobrazeno, ktery ze 4 znak( se pravé =
konfiguruje:
konfig. ND4  Navéstni znaky I
I‘I 3 P
. x & navésti (1.4 = 1424 1B 28]
znak A = nic, "
znak B= Cervena+zelena LED [0: [-6-] STOP  (posuv zskézin) ] 2nd
znak C= zelena LED |-|: [-z-] YOLND j znak B

znak D= ¢ervena LED

|s: (3] 40krok (Pt v, STUN) = | ZnakC

znak D

Ok | Cancel |

3.3 Postup zmény navéstniho koédu konfigura€nim programem

V programu z menu Konfigurace / Konfigurace modulu ND4 se zobrazi dialogové okno. V zalozce konfig ND4 se
nastavi Navéstni znaky - UZivatelsky volené. Poté se v zéloZce Névéstni znaky zobrazi tabulka -nejprve se vybere
navéstidlo ¢.1..4 a poté se ke 4 navéstnim znakiim A..D (tab. 3) pfifadi konkrétni navéstni kddy. Novou konfiguraci
je nutné ulozit do dekodéru !
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3.4 Priklad ovladani navéstidel v programu RailCo.

Four Aspect Signal - Switchboard (06,/06)

General g— Cannection | 6‘ Triggerl 0 Eonditionl

Three Aspect Signal - Switchboard (06/21)

General E?— Connection | G‘ Triggerl 0 Conditionl

i~ Connection: oK I i~ Connection: oK I
Digital System: ILenz Digital Plus # LI100(F) j Digital System: ILenz Digital Plus / LI100(F) j
Cancel | Cancel |
Address: |1 3: Search nest free | Address: |5 3: Search nest free |
Help | Help |
— Decoder Configuration: — Decoder Configuration:
Test: D MNormal State: (l Test: & Maormal State: v
Switch Time: IU 3: MEEC. Eulze: W o Switch Time: IU 3: msec Pulze: ¥ o
Output Mumber of Contacts: ¢ 2 = Output Mumber of Contacts: & 2 =
Configuratior; - Corfiguration: - »
= 34 34
Click to the appropriate contact to Click to the appropriate contact ta
change the configuration. change the configuration.

4 v

Obr. A) ovladani 4 znakového navéstidla 1A, DCCadr=1,

Two Aspect Signal - Switchboard {06/46)
General g— Cannection | ﬁ Triggerl 0 Eonditionl

B) oviadani 3 znakového navéstidla 1B ,DCCadr=1

C) oviladani 2 znakového navéstidla 2A, ,DCCadr=7

Konfigurace vystupnich povell (Output configuration) je
platna pro zakladni konfiguraci navéstnich znakd ND4,

napf. po inicializaci ND4. Pokud si uzivatel zméni
navéstni znaky, bude funkce odliSna.

i~ Connection: ok I
Digital Spsterm: | Lenz Digital Plus / LITOO(F) i
I J Cancel |
Address: I? 3: Search nest free |
Help |
— Decoder Configuration:
Test: Las) Haormal State: -
Switch Time: IU 3: meec. Pulse: ~ o
Output o Murnber of Contacts: & 2 =
Configuration: ~ L
o ca
Click ta the appropriate contact to
change the configuration.
4
3.5 Slouéeni navéstnich znakid — verze 1.2
Konfigurace modulu ND4 |

konfig. MD4  Mavestni znaky |

W & navEsti[1.4 = 1424 1B 28]

[0 [-&-] STOP [ posuv zakézén) x| 2nakA
j zhak B
j zhak C

4 [-2-2] 40kmh (piisti nav. WOLNO) »| 2nakD

¥ Slouceni znaku nav. 14 26
[~ Slouteni znaku nav. 18 2B

|1: -] VOLMO

|8 [-Eb™] piivalavaci navést

ak. | Cancel |

Pro pfipad, ze volba 4 znak(l pro navéstidlo nestaci, Ize
provést jejich ,slouceni®. Jedna se o novou funkci od verze
V1.2 , kterou Ize aktivovat v nastaveni dekodéru z (program
PC, viz obr.). Lze sloucit znaky pro navéstidlo 1A+2A a
nezavisle také 1B+2B.

Pfi slouCeni 1A+2A se na navéstidle 1A zobrazuji jak vlastni
4 znaky (4 povely), tak i znaky , vyvolané povely pro
navéstidio 2A. Pokud se tedy v tabulce pro navéstidio 2A
nakonfiguruji ke 4 povelim jiné navéstni znaky nez v tabulce
pro navést 1A, lze tyto znaky zobrazit i na navéstidle ¢.1A.
Zasilanim 8 rliznych povell Ize na navéstidle 1A vyvolat az 8
znakl. Vystup pro navéstidlo 2A se nezapojuje.
Ekvivalentné Ize sloudit i znaky navésti 1B a 2B, vystup pro
navéstidlo 2B se nezapojuje.

PFi resetu do zakladniho nastaveni je tato funkce zrusena.

Slouceni navéstnich znakd se aktivuje v dialogu konfig. SW

DCC dekodér navéstidel Scom-ND4 /ND4V/ ND4M
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4. Zavisla navéstni soustava — detekce oc¢ekavané rychlosti nasledného navéstidla

Dekodér S-com ND4 je vybaven i funkci pfizplisobeni navéstniho znaku dle stavu pfistiho navéstidla. Princip je
zaloZen na prubézném odposlechu komunikace DCC pro jiné dekodéry, ze kterych si kazdy dekodér ND4 odecita
povely pro ostatni vyhybky a navésti a dle zjiSténého stavu dekodér upravuje vlastni navéstni znaky. Dekodér ND4
tedy interné udrzuje informace o vlakové cesté a nasledné signalizaci. Pfimé povely dekodéru pfikazuji aktualni
rychlostni znak (A=STUJ, B=VOLNO, C=40kmh, D=POSUN) a z odposlechu poveld pro ostatni DCC dekodéry se
vyhodnocuje pfisti rychlost (oCekavejte STUJ, 40kmh,VOLNO, POSUN). Navéstni znaky dekodér nastavuje na
zakladé téchto informaci. Musi byt dodrzeno zapojeni paru vystupt povelli na prestavnik: vystup + = smér
odbocka, vystup - = smér rovné u viech dekodért pro fizeni vyhybek.

-~ Do dekodéru ND4 se nadefinuje pro kazdé

whybkava: 7 navést ON3 navestidlo tabulka cesty -zavislost polohy vyhybek a
DCC povel ¢4,y =D adresy povelu naslednych navéstidel. Priklad dle
veot ON T obrazku- dekodér vijezdového navéstidla by mél
vyhybka V2: ~CED nadefinovan zavislost, které odjezdové navéstidlo na

DCC povel &.3

zakladé polohy vyhybek V1.V3 urluje naslednou
Woo o rychl’ostl.’ Informace o stavu navéstidel a v;v’/'hybf-:-k'se
ziskavaji odposlechem DCC paketl pro pfislusné
chép\/fvs;OéNﬁi1 . dekodéry navésti a vyhybek.
o Tj. bude-li povelem na vjezdové navésti VN1
nastaven znak 40kmh, a poloha V1,V2 bude rovné a zaroven na ON1 bude signalizovano STUJ, tak dekodér
automaticky zobrazi na VN1 navéstni znak kéd 6 (horni a dolni Zluta).

vyhybka V1:

navést VN1 DCC povel . 2

DCC povel €.13,14

Kapacita tabulky je pro navéstidla ¢. 1A a 2A celkem 8 cest (naslednych navéstidel) obsahujicich az 6 vyhybkami.
Pro navéstidla €. 1B a 2B je kapacita tabulky celkem 4 cesty, obsahujici max. 4 vyhybky. Tato funkce je po resetu
konfigurace ND4 vzdy vypnuta, a jeji aktivaci provadi uzivatel z konfiguraéniho programu PC.

Upozornéni: po zahajeni provozu kolejisté,nez si dekodér ND4 zmapuje polohu vSech vyhybek, muize dojit
k nespravnému uréeni nasledného znaku. Jakmile vyhybky obdrzi pfikaz pro pfepnuti je informace dale jiz korektni.

Konfigurace modulu ND4 il

konfig. ND4 ~ Nasledna mehlost |
4.1 Postup definice zavislosti signalizace
7 i : [ -] avest 14
V programu z menu Konfigurace / Konfigurace modulu ND4 se zobrazi VLD pre nave

dialogové okno. V zéloZce konfig ND4 se nastavi Navéstni znaky — [VOIND = pandvist 2
zavisla soustava. Poté se v zalozce Nasledna rychlost - pro kazdé —— -
I efinovana tabulko vl Pro nave:

navéstidlo se vybere nasledna rychlost. Jsou mozné 3 fixni rychlosti
(STUJ,VOLNO, 40kmh) nebo variabilni dle postavené cesty (volba
definovana tabulkou).

ak Cancel
Na obrazku jsou zobrazeny situace, kdy se voli fixni nasledna rychlost 4| 4|

(napf. STUJ=vjezd na kusou kolej, nebo pevny konec dopravni cesty).

pra navést 2B

nasledna rychlost vzdy STUJ - > >

l_m l_.l "@ nasledna rychlost vzdy VOLNO

Pro navéstidla, jenz maji volbu, Ze naslednou rychlost se definuje tabulkou se dale definuje zavislost dopravni
cesty. Naveéstidel, ktera maji fixni naslednou rychlost se dalsi popis konfigurace netyka.
V hlavnim okné programu je zobrazena tabulka vSech cest. Sloupec Nav. ukazuje, ke kterému z navéstidel 1..4 se
konkrétni fadek tabulky vztahuje (navésti 1,2 pouzivaji 8 definic, navésti 3,4 jen 4 definice /fadky tabulky). Kazdy
fadek obsahuje definici jedné cesty, na jejimz konci je uréeno Cislo nasledného navéstidla.
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7 D4 konfigurace -3l x|
Soubaor konfigurace Fienos Info

poi. [rav.  [wphl vk [vsha [usha [vens [vehe [Naves: REM | iI

1 [N&¥1 14RO 20 név.2 /DCCad=1.n1/2

3 NAVT - nieaktivhi

4 NAV neaktivhi

5 (NaV1 - neaktivhi

B Navl - neaklivni

7ONAYT neaktivri =l

Kliknéte na wybrang fadek pra zobrazeni detailiy
Test comm | %
obr. tabulka naveéstnich cest v hlavnim dialogu

Dekodér trvale kontroluje aktualni nastavenou cestu a pokud je shodna s definici nékteré cesty v tabulce (fj
shoduje se poloha vSech vyhybek) zjisti, jaky je stav navésti na konci této cesty a upravi dle ni aktualni navéstni kéd.

Jsou-li definovany 2 a vice shodnych cest, dekodér bude funkéni, ale neni to korektni stav a navéstidlo miize ménit
chaoticky znaky dle obou platnych cest, ¢i nereagovat vibec (rychlé stfidani).

Kliknutim na vybrany fadek se zobrazi dialog pro definici cesty.

7. Konfigurace navéstni cesty £.2 |

4.2 Definice cesty a nasledného navéstidla & wfih ([Terepadia) & il

wighbk Withybka
¢~ ROVNE ¢ ODBOC |2 Ev ra ROWME (¢ ODBOC | |D 3

volba Nasledna rychlost: Vihybk Yijhybk
. . . . . , 7 o 1 - * 0 -
definice neaktivni — tato definice neni platna, @ rowe o oooc | [T 3 @ nowee  oosoc | [0 3

dekodér ji ignoruje (zakladni stav) V_';'h}'bka—‘ Vohybk
2 . . L . : o = : [0 =
STUJ - na konci cesty je trvaly pfikaz STUJ (pevna L A9¥NE_© ODBOE 9 sEn
na’vést) nsledna rpchlost & névésti
dle znaku navésti — na konci dopravni cesty je [de anakundvisi v T
navéstidlo- viz vstup ¢&. navésti. I™ opakovaciznak  DEC adi=3, n=1
C. naveésti
& [IAVU Ol (1] 4 | Cancel |

Cislo nasledné naveésti, pokud urCuje naslednou
rychlost — viz vySe. Cislo navésti se udava jako
Cislo 1. povelového vystupu ( kazda navést pouziva 2 povely)

Priklad: dekodér ND4 s adresou DCC=1 (obsazuje i addr 2!) fidi navésti s povely €. 1,3,5 a 7 dalSi dekodér ND4
s adresou DCC=3 fidi navésti povely €. 9,11,13, a 15, atd. Maximalni index povelu navésti je omezen na 507,
nejde zadat sudé Cislo povelu.

o akovgcizqak ; oL i i i 3 . <«—— zkracena brzd. vzdalenost—»
Pokud je nasledné navéstidlo ve zkracené brzdové vzdalenosti, tak

konfigurovane naveéstidlo kromé aktualniho znaku zobrazuje i opakovaci "m =D
znak nasledujiciho, je-li jiny nez VOLNO. (dle pfedp. CSD) opakovact znak

Vyhybky

Konfigurace dopravni cesty — zadava se poloha vyhybek a &islo povelu DCC, ktery Fidi tuto vyhybku. Musi byt
dodrzeno zapojeni paru vystupl povelu na prestavnik: vystup + = smér odbocka, vystup - = smér rovné u véech
dekodéru.

Pokud je &islo povelu =0, vyhybka se ignoruje, neni sou€asti definice cesty. Pro navésti €.3 a 4. se definice sklada
pouze z vyhybky 1..4. Maximalni ¢islo povelu vyhybky je 1020, tj. adresy DCC dekodéru 1..255 .

4.3 Ovladani navéstidel v zavislé soustavé

Rizeni navéstidel v rezimu zavislé soustavy je velice podobné jako u zakladni konfigurace, s tim e program PC
luZivatel zadava nikoliv navéstni znaky ale rychlosti. Navéstni dekodér pak na zakladé aktualni a nasledné rychlosti
z tab. 4 vybere spravny navéstni znak dle predpisi CSD/CD.
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rychlostni | zpisob aktivace, povel rychlostni signal | zpusob aktivace,
signal povel
A.STUJ | povel M, vystup - C. Posun /Pfivolavaci N | povel M+1, vystup -
(uzivatelsky volena navést)

zakladni znak pfi resetu
B.VOLNO | povel M, vystup + D. 40kmh | povel M+1, vystup +

Tab. 5 zadavani rychlosti v zavislé navéstni soustavé.

Sekvence povell M a M+1 je velice podobna jako u zakladni 4-znakové konfigurace, akorat se misto navéstniho
kédu zadava rychlost. Na obrazku je pfiklad, jak toto implementovat v programu RailCo / TrainController.

Four Aspect Signal - Switchboard {06,/06) Two Aspect Signal - Switchboard {06/21)
General g' Connection | 6‘ Trigger I o Condition I General 5?— Connection | 6‘ Trigger I o Condition I
i~ Connection: oK I i~ Connection: oK. I
Digital Systen: ILenz Digital Pluz / LI10O0[F) j Digital Systen: ILenz Digital Pluz # LI100(F] j
Cancel | Cancel |
Address: 1 3: Search nest free | Address: |5 3: Search nest free |
Help | Help |
r— Decoder Configuration: i~ Decoder Configuration;
Test: L Mormal State: r Test: ro Mormal State: Il
Switch Time: 1] 3: msec. Pulze; ¥ o Switch Time: IU 3: msec. Pulze: ~ o
Olutput Mumber of Contacts: 2 = Output o Mumber of Contacts: & 2 =
Configuration: - L Configuration: - L
34 La=d 1374
Click to the appropriate contact to Click. to the appropriate contact to
change the configuration. change the configuration.
4 4
Obr. A) ovladani 4 rychlostniho navéstidla B) oviadani 2 rychlostniho navéstidla

RailCo na objektu &tyfznakové navésti indikuje také aktualni rychlost, ve formé barev navésti. Konfigurace
vystupnich povelt DCC (Output configuration) dle obrazku pfevadi tuto informaci na rychlost do dekodéru ND4. U
dvoustavovych navéstidel (napf. kryci) Ize pouzit i objekt 2-znakové navésti, pro Fizeni povelu M

Konkrétni priklad pouziti zavislé soustavy v programu RailCo (resp. Traincontroller ) je popsan v jiném
dokumentu .

4.4 Volba navéstniho znaku pro POSUN

Dle tab. 5 Ize pro rychlostni signal C (posun/ Pfivolavani navést) uzivatelsky vybrat libovolny koéd navésti, ponévadz
jeho vyuziti se muze dle konfigurace ménit. Tento znak C neni zavisly na nasledné rychlosti, pfedpoklada se jeho
vyuziti pro posun &i pfivolavaci navést. Postup zmény je stejny jako u zakladniho rezimu kap.3.

Zasunite propojku JP2 ON a pomoci JPO, JP1 vyberte navést (tab. 1), ktera se bude konfigurovat. Zelena a Cervena
LED zobrazuji nastavenou rychlost vybraného navéstidla takto:

rychlost A, STUJ = nic,

rychlost B, VOLNO = Cervena+zelena LED

rychlost C, POSUN = zelena LED

rychlost D, 40kmh = ¢ervena LED

Nastavte rychlost C (posun). Kratkymi stisky tlaCitka se poté navéstni znak zméni na jiny (Scom 0..16), dle tabulky 4.
Konfigurace je ihned uloZena do trvalé paméti. Zména kddu pro ostatni rychlostni znaky A,B,D neni mozna.
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5. Ostatni funkce programu PC

5.1 Konfigurace prestavnikit ND4V a ND4M

rezimu MOS spinacl— pulsni/trvaly vystup. Provadi se v menu
Konfigurace/konfigurace modulu ND4. V dialogu v zalozce Konfig. ND4 v dolni poloviné se nastavuje ¢as sepnuti

Dekodér ND4V umozfiuje nastaveni

Konfigurace modulu ND4

konfig. ND'4 | M &vEstni 2naky |

I‘I 3‘ adreza dekodér (& 1. povely]  DCC adr=1
" MN&véstni znaky

" ugiv. volitelng " zavisla soustava

Spinaci wistupy WD
|3 ﬂv doba sepnuti [# 0.04 5], O=trvalé sepnuti

[~ Motarov) piestavnik
¥ Ochrana sephuti obou wjstupt
¥ lgnorovat prikazy vopnuti vistupu [vypne aut. HDE)

o |

X

jednotlivych spinac¢ll MOS s krokem Nx40ms. Je-li hodnota = 0, jsou
vystupy sepnuty trvale. Pokud DCC systém sam zajiStuje sepnuti a
opétovné rozepnuti vystupu, Ize tuto funkci pouzit jako
zabezpecCovaci- pokud by doslo ke ztraté DCC paketu s povelem
rozepnuti, zajisti dekodér ND4 automatické vypnuti (nutné zvolit
vhodnou ¢asovou rezervu). Pro pouziti motorovych prestavnikua Ize
zaSkrtnutim volby ,Motorovy prestavnik® prodlouzit dobu sepnuti
vystupl az na 4.8sec.

Aktivace ,ochrana sepnuti part vystupd®, dekodér kontroluje, aby
nebyly sepnuty sou¢asné oba z par( vystupu + a -.

Aktivace  ,Ignorovat prikazy vypnutivystupd®, slouzi ktomu ze
dekodér pIiné kontroluje dobu sepnuti vystupu dle nastaveného ¢asu
a nereaguje na prikazy OFF. Pokud nastavime napf. dobu pulsu 3
sec pro motor. pfestavnik tak pfi stisku tlacitka na ovladacdi se sice

vystup sepne, ale po uvolnéni tlacitka se posle pfikaz ,vypnout‘. Motorek by se zastavil v p(li cesty, proto je mozné

volbou ,/gnorovat...” tuto necnost omezit.

Pro fizeni MOS vystupl se pouzivaji DCC povely, zaslané na DCC adresu N+2. M modul Scom-ND4V tedy

obsazuje 3 adresové pozice — 2x pro povely navéstidel, 1x pro povely spinani MOS vystupu.

5.2 Test funkce periferii

Pro ovéfeni funkce lze v menu Konfigurace/Test funkce zobrazit
okno, které umoznuje zkuSebné nastavit na navéstidle vybrany znak.
Pozor — jakmile je pouzit tento zkuSebni rezim, je poté az do vypnuti
napajeni zablokovano fFizeni navéstidel zDCC prikazi. Po
ukonc&eni zkousSeni je nutno vypnout a zapnout napajeni.

Je mozné testovat i pfestavniky. Prestavniky spinaji pulsem nebo

trvale dle konfigurace ND4. Vybérem c¢isla prestavnikil a polohy se
tlaCitkem Set zasle pfikaz do modulu.

5.3 Nastaveni komunikace s PC

7 Test periferii =[Ol x|
piestavnik & polah
IW 3, i ravné " odbogka Set
navEstidlo
> Iko’d navésti | Set

ZAVRIT

i

RS232 je sériova sbérnice, ktera je dostupna na stolnich PC na 9-pinovém konektoru CANNON. Moderni PC misto
sériového rozhrani maji USB konektory- v tom pfipadé je nutné pouzit pfevodnik USB/RS232. Prevodnik Ize

zakoupit v prodejnach s pocitadi, je nutné provést také instalaci ovlada

Ce, aby USB vytvofil virtualni COM port.

zdroj DC 12V zdroj DC12V
o O Q
PC H ] pe & [ ]
g + ND4 [ ] : * 1— ND4 %
g |:| J— USB g
— Ro237 o == = [ ]
p— ecccs |:| RS232 1
(o) — ] )
revodnik DM
I%' kabel RS232 f o
Obr.- A) Pripojeni PC - rozhrani RS232 B) s pouzitim pfevodniku USB/RS232
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Parametry komunikace RS232 pro modul ND4 (&islo portu COM) se nastavuji v menu Prenos/Nastaveni RS232.
Po zméné ¢isla COM portu je nutné program ukongit a spustit znova.

x|
pohled zhora CANNON9
port COM |1 3. S dutinky,
—
3 | pohled
Carcel | i zepredu

Kabel RS232 pro komunikaci s ND4 je 3-vodiCovy s konektorem Canon 9, zapojeni dle obrazku vpravo .
Béhem pripojeni PC k dekodéru ND4_ je nutné napajet dekodér externim zdrojem, nejlépe stejnosmérnym,
nikoli ze stfidavého DCC signalu. DCC tvofi plovouci zdroj a uzemnéni PC pfes RS232 muze narusit komunikaci.

Je-li zapojen kabel, funkéni COM port, je pfipraveno ke komunikaci. Ovéfeni
funkénosti komunikace lze provést pomoci tlacitka Test Comm. Je-li vSe
Klknéte nawbr: V pofadku, na modulu blikne zelena LED, a v dialogu se vedle tlacitka objevi
kéd modulu ,ND4 Vxx“. Pokud je problém s komunikaci, je tfeba ovéfit
Test comm | 7 spravnost kabelu. Pokud pfi testu komunikace ani neblikne LED, modul
o nedostane data a tedy je problém uz na vystupu dat z PC (provéfit kabel,

Cislo COM portu, jeho funkénost aj.).

|7 [Mawt

5.4 Prenos dat PC- dekodér ND4

Pfenos konfiguraCnich dat se aktivuje v menu Prenos. Data z modulu se nacitaji vzdy vSechny, stejné tak i

verifikace.
Pfi ukladani dat do modulu Ize vybrat, ktera skupina dat je ulozena. o

a) konfigurace ND4, bez tabulky cest- pfenos konfigurace vyhybek, typu
navéstni signalizace , bez tabulky cest

b) konfigurace ND4, a kompletni tabulka cest — kompletni pfenos vieho
c)_pouze vybrana cesta ztabulky - pfenese se jen oznaceny fadek
z tabulky cest (napf. rychla oprava definice)

" konfig. ND4_ bez cest
 konfig. ND4_ + viechny cesty

" pouze wybranou cestu

Stare Cancel

Pfi ukladani si program zjistuje shodu skute¢né adresy DCC v modulu a
nastavené v PC. Pokud je nalezen rozdil, je zobrazeno varovné hlaseni a uzivatel musi potvrdit pokra¢ovani.

5.5 Reset konfigurace ND4 do pocatecniho nastaveni

V menu Konfigurace/ inicializace konfigurace se provede reset konfiguraénich dat do poate¢niho nastaveni. Jedna
se o reset dat pfimo v modulu ND4 (podobné jako tlacitkem). Data nactena v programu PC zUstavaji beze zmény.

warning x|

"j Resetovat konfiguraci do pocatecniho nastaveni 7
L3

Cancel |

Reset ND4 Ize udélat i pomoci tlaCitka , bez pouziti PC. Zasurite pouze JP1 a stisknéte tlaitko 3 sec. az do
rozsviceni Cervené LED. Timto je modul uveden do po&ate¢niho nastaveni:

DCC adresa = 1, rezim zakladni 4-znakové signalizace, navéstni znaky dle tab. 3.
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5.6 Ulozeni a naéteni konfiguraénich dat do soubort
Konfiguraéni data z programu PC je mozné uloZit do souboru — menu Soubor/ UloZit data pfipadné Nacist data .

5.7 Duilezita upozornéni k instalaci

Modul upevnéte za 2 Srouby prdm. 3mm pomoci distan¢nich krouzku k zakladné.
Zménu zapojeni provadeéjte pouze pfi vypnutém napajeni a DCC signalu. Dekodér neni vybaven krytem, dbejte
pozornosti proti padu vodivych €asti do elektroniky.

5.8 Posun adresace LENZ vs ROCO MultiMouse

Pfi pouziti sytému LENZ je nejnizsi adresa povelu =1, tj. navéstidlo 1A se fidi povely pro vyhybku ,W1“ (zobrazeno
na ovladaci LENZ)

Pfi pouziti sytému Roco Multimouse je tato adresa dekodéru transformovana na adresu o 4 povely vysSi, {j.
navéstidlo 1A se fidi povely pro vyhybku ,W5“ (zobrazeno na display MultiMouse) Tato nekonzistence je
zpUsobena rozdilnym adresovanim obou systému. Adresu dekodéru ND4 nejde nastavit, aby systém ROCO
adresoval povel mensi nez pro vyhybku W5.

6. Priklad zapojeni LED a dekodéru

Popis a zapojeni dekodért S-com je soucasti jejich dokumentace, pro ilustraci nize je zapojeni LED navéstidla na
dekodér NV7B. LED se zapojuji pfimo, bez pfedfadného odporu. Dekodér se montuje nejlépe do Sachty, ktera
s objimkou umozriuje snadnou montaz navéstidla do kolejisté.

NV7B -pohled zepiedu cervena

COM, +V
°

9-13VRG A zelena
=
Zluta h. sluta
GND 47 Zlutd h.
bila
NV7B -pohled zezadu
m M com+v o
8 ‘/ cblla
0 4 sutad. JAuad.
7. Kontakty

Dotazy k funkci ND4 a S-com adresujte na email: mtbbus@volny.cz DalSi informace o doplricich najdete na
www.mtbbus.cz .

Historie dokumentu

22.8.2008 — sestaveni dokumentu V1

1.9.2008 — finalizace dokumentu V1.0

6.9.2008 — doplnéni prikladi z SW RailCo V1.0, pieklepy
14.10.2008 — Uprava adresace ND4, dopInéni popisu napajeni
3.12.2008 - upfesnéni textu, zména napajeni na DC (od V1.1a)
7.4.2009 - doplnéni ND4M, Uprava konfigurace vystupti ND4V/M
15.11.2009 - dopInéna funkce slou¢eni navésti, V1.2
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